4.2.1. Extremwertberechnung fiir Funktionen mit mehreren Unbekannten ohne
Nebenbedingungen

Partielle Ableitung erster Ordnung

Definition 4.2. [Pap09b]
Unter einer partiellen Ableitung 1. Ordnung einer Funktion f : D C R® — R nach z; an
der Stelle 2% = (29,...,2%) wird der folgende Grenzwert verstanden:
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Partielle Ableitung 1. Ordnung nach z;:
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Definition 4.3. Existieren alle partiellen Ableitungen 1. Ordnung, so heifit der Vektor
Of . oy Of o Of /o
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der Gradient an der Stelle z°. Er wird mit gradf(z°) oder V f(z°) bezeichnet.

Partielle Ableitungen hoherer Ordnung

Definition 4.4. [Pap09b]
Sei D C R™ und f: D — R eine mindestens zweimal differenzierbare Funktion, dann heifit
die Matrix
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der zweiten partiellen Ableitungen in z° = (z9,29,...,2%) € D Hessematrix von f am
Punkt z°
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