Anwendungen Integralrechnung

1. integraler Mittelwert y= ﬁj‘f(x) dx
b
2. Quadratischer Mittelwert yi = ﬁj[f(x)]z dx = Ve =Yt
b
3. Bogenlinge s= J‘ 1+ [f'(x)]2 dx

4. Rotationskorper, Rotation um x-Achse

b
4.1 Volumen V= EJ‘[f(X)T dx

a

b
2

4.2 Mantelfliche A, = ZJZ'J‘f(X) 1+[f'(x)] dx

a

5. Rotationskorper, Rotation um y-Achse

b f(b)
5.1 Volumen V=ﬂ'jX2 -‘f'(x)‘dx=7rj‘[x(y)]2 -dy

a f(a)

6. Flache zwischen zwei Funktionen f(x) und g(x) im Intervall (a, b):

7. Kettenline y=a cosh(ij +b Anwendung zu 3.!
a



